11. abra. A NASA Perseverance marsjardja a 46. marsi
munkanapjan, 2021. aprilis 6-an elkészitette elsé szelfijét.
A jarm(itél balra, valamivel hatrébb, 3,9 m tavolsagban az
Ingenuity droén lathaté [34]

Dr. Both Eléd*

Holdautok és marsjarok me=

mas égitestek felszinén is alkalmazhasson hatékony
kozlekedési eszkdzoket, elésegitve az adott tudoma-

nyos kildetés céljat, a felszin térképezését, a mintagyUj-
tést. 1971 6ta szamos alkalommal hasznaltak ember vezet-
te jarmdvet a Hold felszinén, de szamos robotjarma is te-
vékenykedett a Holdon, s6t a Marson is. A félévszazados
évfordulé alkalmabdl a szerzd tanulmanyanak elsé részé-
ben felidézte az idegen égitestekre eddig eljutott jarmivek
torténetét. A magyar vonatkozasok okan kitért az Apollo-
programban hasznalt holdjaréra is. A tanulmany folytatasa-
ban a szerzé bemutatja a kinai Urkutatds eredményeit, a
Mars kutatasara tervezett eszkdzoket és a kdzeljové terveit.
A holdautét (Lunar Roving Vehicle — LRV) a két Ulés kdzé
elhelyezett, a joystick elvén m(kddé botkormannyal lehe-
tett iranyitani. A kényelmesebb kezelés érdekében a vezetd
szamara kényoklé kerllt az Ulések kdzé, igy csak a kézfe-
jével mozgatta az univerzalis botkormanyt, amellyel min-
den iranyitasi funkciét el lehetett végezni. A kilénb6zd ki-
jelz6k a kormany elétt kaptak helyet (72. abra). A misze-
rekr6l az Urhajésok leolvashattdk a haladasi iranyukat a
holdi északhoz képest, helyzetiiket a holdkomphoz viszo-
nyitva, a holdkomptél mért, illetve a ténylegesen megtett
tavolsagukat, utébbit 0,1 km pontossaggal. A tavolsagot a
navigdacios rendszer a mindenkor harmadik leggyorsabban
forgd kerék fordulatszama alapjan szamitotta ki. Ezt a
megoldast azért vdlasztottak, hogy az egyik vagy masik
kerék esetleges kipdrgésébdl adodo hibat minimalizaljak.

Q z ember régi vagya, hogy a foldfelszinhez hasonldan

A sebességjelzd azonban mindig a jobb hatsoé kerék forga-
sa alapjan szamitott sebességet mutatta 0-20 km/h kdz6tt.
A muszerfal tetejére kis, mechanikus mukodtetésd, felugrd
jelz6zaszI6 kerllt, amely akkor ugrott elé, ha valamelyik
elektromos telep hémérséklete 52 °C félé emelkedett, vagy
barmelyik villanymotor 127 °C-nal jobban felforrésodott.

A jarm( navigdacios rendszere a mar emlitett kerékfordu-
lat-szamlalén kivil giroszképbdl és egy kis méretl fedélze-
ti szamitégépbdl allt. A rendszerrel szemben viszonylag
szerény kovetelményeket tamasztottak. A holdkomptal
5 km tavolsagon belll a leszalldhely mindenkori iranyat
elég volt +6° pontossaggal, a jarmd és a holdkomp tavol-
sagat pedig +600 méter pontossaggal ismerni. A rendszer
a megtett tavolsagot 2% eltéréssel mérte. Jelentds hibat
okozott a mérésekben, ha hatramenetben hasznaltak az
autot, mert a kerékre szerelt fordulatszamlalé csak impul-
zusokat érzékelt, de nem tudta megkilénbdztetni a kerék
elbre, illetve hatra forgasat.

A jarml szamara az elektromos energiat két, 36 voltos
(nem ujratdlthetd) ezist-cink telep szolgaltatta, mindkett6-
ben 23 cella helyezkedett el, az elektrédok kalium-hidroxid
elektrolitba meriiltek. Az akkumulatorok kapacitasa 121 am-
peréra volt, és mindkettét kdzel egyenld terheléssel mu-
kodtették. A telepek 90 km megtételére elegendé energiat
tartalmaztak, vagyis a ténylegesen megtett utak utan is
béven maradt biztonsagi tartalék a rendszerben. Minden-
nek ellenére az (rhajésokat csak olyan tavolsagig enged-
ték eltavolodni a jarmlvel a holdkomptdl, ahonnan az LRV
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12. abra. Az LRV T-alaku botkormanya a mogotte elhelyezett
konyoktamasszal, el6l az auté miiszerfalaval [35]

meghibasodasa esetén gyalog is biztonsagosan vissza
tudtak volna térni a leszallohelyhez.

A harom LRV-t hat (rhajés hasznalta, és mindegyikik a
legnagyobb elismeréssel beszélt az autd kezelhetéségérdl
és teljesitményérdl. Pavlics Ferenc, az LRV vezetd tervezé-
je az Apollo-17 (rrhajésainak dicsérd szavait idézte: ,,Gene

14. abra. Eugene A. Cernan, az Apollo-17 parancsnoka a
holdauté mellett, 1972. december 13-an [37]

Cernan ugy irta le a Rovert, mint »az egyik legfinomabb kis
jarmd, amelyet valaha is vezethettem«. Tarsa, a geoldégus
Harrison Schmitt ugy nyilatkozott a Roverrdl, hogy »vara-
kozasainknak teljesen megfelelt, a Hold kutatasa megbiz-
hatd, biztonsagos és rugalmas eszkdzének bizonyult. Nél-
kiile nem lettek volna lehetségesek az Apollo-15, -16 és
—-17 fontos tudomanyos felfedezései, és nem tudnank
mindazt a Holdrdl, amit ma tudunk.«” (13.; 14.; 15. dbra)
Az autdbdl hat példany készilt. Mint Pavlics Ferenc el-
mondta [21]: ,A Holdon hasznalt harom példanyt otthagy-

13. abra. Az els6ként (az Apollo-15 kiildetés soran) a Holdra szallitott auté menetkész allapotban, elején a Fold felé iranyitott

parabolaantennaval [36]
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2. tablazat. Az LRV-t hasznalo kiildetések és (irhajésaik (A szerz szerkesztése)

A Holdra szallé (az LRV-t
hasznalo) (irhajosok

A kiildetés teljes id6tartama

A Holdon to6ltott idé

David R. Scott

Harrison H. Schmitt

Apollo-15 James B. Irwin 1971. jdlius 26. — augusztus 7. 1971. julius 30. — augusztus 2.
John W. Young o L

Apollo-16 Charles M. Duke Jr. 1972. aprilis 16. — 27. 1972. aprilis 21. — 24.

Apollo-17 Eugene A. Cernan 1972. december 7. - 19. 1972. december 11. - 14,

15. abra. John W. Young, az Apollo-16 parancsnoka a
holdjarot vezeti. A kép annak a filmnek egy kockaja, amelyet
tarsa, Charles M. Duke, a holdkomp pilétaja készitett [38]

tak, igy azok most a Hadley-hegységben, a Descartes-kra-
terben és a Taurus-Littrow-alakzat vidékeén allnak. Egy
példanyt a washingtoni Nemzeti Repulési és Urhajozasi
Mudzeumban allitottak ki, egyet pedig a floridai Kennedy
Urkdzpont muzeumaban lathatnak a latogatok. A hatodik
egy ugynevezett tesztpéldany volt, ezt tettlik be azokba a
kamrakba, ahol a holdi hémérsékleti viszonyokat és a va-
kuumot utanoztuk. Ezen a példanyon ellendriztik, hogyan
viselkednek az alkatrészek a nagy hidegben vagy éppen a
nagy forrésagban és a légires térben.”

Az LRV torténetének és mikddésének részletes leirasat
[22]-n kivil a NASA Marshall Urkdzpont szakembereinek
1972. decemberi tanulmanya [23] tartalmazza.

KiNAI HOLDJAROK

Az Apollo-17 Urhajosai 1972 decemberében hagytak el a
Holdat, a Lunohod-2 pedig 1973 nyaran fejezte be miko-
dését. Ezutan 40 év szinet kdvetkezett: Hold kordli palya-
rél toébb (irszonda is vizsgalta az égitestet, Ujabb holdjard
azonban nem kerllt a felszinére. A kdvetkezé Iépést Kina
tette meg. Napra pontosan 40 évvel az Apollo-17 hold-
kompjanak felszalldasa utan, megérkezett a Holdra a
Csang’e-3 szonda és holdjardja, a Jitu (Yutu — Jade nyul).
A 140 kg témegu holdjaré 2013. december 14-én kezdte
meg mikddését [24] (16. abra). A Holdon t4ltétt masodik
éjszakajan hajtérendszere elromlott, igy minddssze 114
métert tett meg a Hold felszinén. Ettél fliggetlenll miszerei
mikodéképesek maradtak, és tervezett harom hoénapos
élettartamat messze tulszarnyalva, 31 hénapon at, 2016.
julius 31-ig kdzvetitett mérési eredményeket [25].

A folytatasra sem kellett sokat varni, a Jitu-2 a Csang’e—4
fedélzetén 2019. januar 3-an szallt le a Holdra [26]. Azéta
folyamatosan dolgozik az el6z8 kinai holdjaréval azonos

oo ¥ -

16. abra. Kina elsé holdjaréja, amint 2013. december 14-én
legordiilt a Csang’e-3 szondarol [39]

felépitésd, szintén 140 kg-os jarmd, amely mar t6bb szaz
métert tett meg a felszinen. Maga a leszallas technikai bra-
vUr és Urtorténelmi elséség volt, mert ez volt az elsd (resz-
koz, amelyik a Hold tulsoé oldalan szallt le, a Karman Todor
magyar szarmazasu gépészmeérndk—fizikusrol elnevezett
Von Karman-kraterben. A nehézséget az jelentette, hogy a
Hold tulso oldalaval nem lehet a Foldrél kdzvetlen radiokap-
csolatot |étesiteni, ezért fél évvel kordbban palyara allitottak
a Csulecsiao (Quegiao) relészondat, amelyen keresztil nem-
csak a leszallas kdzben iranyitottak a muveletet, hanem
azéta is tartjak a kapcsolatot a holdjaréval. A Cstliecsiao a
Foéld-Hold-rendszer Ugynevezett L, Lagrange pontjaban’,
azaz a Holddal szinkronban kering a Fold korul. Mindig a
Hold tulso oldala f6l6tt, az égitesttdl mintegy 65 000 km ta-
volsagban tartézkodik, igy folyamatos kapcsolatot tesz le-
hetévé a felszinen dolgozé leszalldegységgel és a Jitu—2-
vel. Természetesen a tudomanyos mérések eredményei [27]
is a Csiecsiao kozvetitésével érkeznek a Foldre.

JARMOVEK A MARSON

Az elsé marsjaré a NASA Pathfinder kildetésével 1997 nya-
rén érkezett a bolygora [28]. A hatkerekU jarmd, a Sojourner
minddssze 28 cm magas, 63 cm hosszu és 48 cm széles
volt. A jarmUivet a Foldrdl iranyitottak, amely a Mars minden-
kori tavolsagatdl fiiggd, 10-15 perces fényut miatt kériilmeé-
nyessé tette a munkat. Energiaellatasardl 0,2 m? felliletl
napelemei gondoskodtak, ami marsi naponként (24,6 foldi
6ra) tébb oranyi mikddést tett lehetévé. Az eszkdz a Folddel
a Pathfinder leszallbegységen keresztil kommunikalt.
A Sojourner a tervezett 7 helyett 83 napon keresztul dolgo-
zott a Marson, képeket készitett, kémiai, légkori és egyéb
méréseket végzett. A jarmlvel 1997. szeptember 27-én
szakadt meg a radidkapcsolat. (17. abra)
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17. abra. A NASA Sugarhajtas Laboratériuma (JPL) marsjaréinak harom generacioja a JPL tesztpalyajan. Els6ként 1997-ben a

minddssze 63 cm hosszu Sojourner (k6zépen) jutott a voros bolygora. Az egymassal azonos Spirit és Opportunity 2004 elején

szadllt le (balra). A Curiosity 2012-ben érkezett, és még mindig miikddik (jobbra). Vele azonos szerkezeti felépités(i, de eltéré

miiszerezettségli az idén érkezett Perseverance [40]

A kilildetés magyar vonatkozasu érdekessége, hogy a
Sojourner készitésébe két magyar szakember is bekapcso-
|6dott. Jollehet a korabeli sajtd erds tulzassal Bejczy Antal
egyszemélyes alkotasaként adott hirt a Sojournerrél, az
eszkdz megalkotasaban jatszott szereplikre Pavlics Ferenc
2010-ben igy emlékezett vissza: ,,Az ugyancsak Kalifornia-
ban él6 Bejczy Antallal ... kordbban egyltt is dolgoztunk a
marsjarok tervezésén. Antal kozvetve, robotikai munkain
keresztll kapcsolddott be a programba, engem pedig szak-
tanacsadoként, konzulensként hivtak meg.” [21]

A kovetkezd 1épést a két Mars Exploration Rover (MER)
jelentette, amelyek 2003-ban indultak, és 2004 januarjaban
a Mars két egymastdl tavol esé terlletén szdlltak le. Az
azonos felépitésli eszkdzok koézil a MER-A a Spirit, a
MER-B az Opportunity nevet kapta. Harom hdénaposra
tervezett klldetésiliket messze tulszarnyalva, a Spirit t6bb
mint hat évig (2010 marciusaig), az Opportunity pedig tobb
mint 14 évig (56352 marsi napon at, 2018 juniusaig) maradt
mikddéképes. Rendkivil hosszu élettartamanak is ko-
szonhetd, hogy miikddési ideje alatt 45,16 kilométert tett
meg a Marson, ezzel napjainkig tartja az idegen égitesten
jarm{ altal megtett tavolsagi rekordot (3. tabldzat). A két
MER marsjaré feladata a Mars talajanak és k&zeteinek,
asvanyainak fizikai és kémiai vizsgalata volt, kiilénds tekin-
tettel az egykor a Marson létezett viz nyomainak, valamint
mas erozios folyamatokra utalé hatasok keresésére. A hat-
kerekd, 180 kg tdmegu jarmlivek naponta mintegy 100 mé-
tert voltak képesek megtenni. A MER Energiaellatasat a
Nap éllasatol figgéen maximum 140 W teljesitménnyel
napelemek biztositottak. Ez kezdetben naponta kb. 900
wattéra elektromos energiat jelentett, de a napelemek po-
rosodasa miatt a teljesitmény fokozatosan csokkent.
A 174 kg tdmegl marsjarok maximalis sebessége
3,75 cm/s (2,25 km/h) volt, de atlagsebességlik biztonsagi
okokbdl nem haladta meg az 1 cm/s-ot. Felépitésiiknek
kdszdnhetben 45 fokos lejtén sem borultak volna fel, de a
fedélzeti vezérlérendszert Ugy programoztak, hogy a 30
fokosnal meredekebb lejtéket kerllje el. Kommunikacids
rendszerlikkel a Félddel kozvetlenll, és a Mars koril kerin-
g6 szondakon keresztll is kapcsolatot tudtak tartani.

2012 augusztusaban — a Mars Science Laboratory (MSL)
kildetés keretében — a Marsra egy, az el6z6eknél tekinté-
lyesebb méretl marsjard, kdzismert nevén a Curiosity [32]
érkezett. A 899 kg tdmegl rover csak abban hasonlitott
elédeihez, hogy a 2,9 méter hosszui mozgo laboratérium is
6 keréken gordl. A ,gurulé tudomanyos laboratérium”-nak
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nevezett jarmU{ specidlis mliszereinek egylttes tdmege 80
kg. A jarmu legfontosabb feladata a marstalaj elemzése,
kilonds tekintettel esetleges szénvegylletek keresésére,
beleértve a kbzetek és asvanyok izotop- és asvanydssze-
tételét, mikdzben vizsgalja a felszinen uralkodé sugarzasi
és meteorologiai kérilményeket is. Ujdonsag az is, hogy a
korabbi marsjaroknal a napelemekkel szerzett rossz ta-
pasztalatok (féként a porviharok utani beporosodasuk és
az ennek kovetkeztében bekdvetkezd teljesitménycsokke-
nés) miatt radioizotopos termoelektromos generatorral
(RTG) szerelték fel, amely folyamatosan 125 W teljesit-
ménnyel latja el a Curiosityt (bar az id6 mulasaval ez a
teljesitmény is csokken). Az energiat 4,8 kg pluténium-238
izotop bomlasa adja, a radioaktiv anyagot PuO, forméja-
ban helyezték el az RTG-ben. Hajtasrendszere a MER
roverek megnagyobbitott valtozata. 50 cm atmérdjd kere-
keivel 65 cm magas akadalyokon is at tud jutni, és 12,5°-0s
emelked6t még laza szerkezetl talajon is le tud kizdeni.
Maximadlis sebessége 90 m/h, atlagsebessége azonban
ennek csak harmada. Automatikus navigaciéval naponta
mintegy 200 méter megtételére képes. Elettartamat egy
marsi évre tervezték (kdzel 2 foldi év, 687 foldi nap), de
tobb mint 8 év elteltével még mindig mdkaodik.

A KOZELJOVO TERVEI

Kina a kovetkez6 holdjaréjat a Csang’e-7 kildetéssel,
2023-ban tervezi a Holdra kuildeni. India 2019-ben a
Csandrajan-2 kuldetéssel kisérelt meg sima leszallast a
Holdon - sikertelenil. A becsapddaskor megsemmisilt
szonda holdjarét is vitt magaval. Pétlasara mar épil a
Csandrajan-3, amely ugyancsak megprébal holdjarot jut-
tatni az égitestre.

Ujabb amerikai holdjarék az Artemis program keretében
kerllhetnek a Holdra, a program j6v&je azonban bizonytalan.
A kovetkezd amerikai holdraszallas 2028-rél 2024-re eléreho-
zott céldatumat nagy valoszinlséggel visszatoljak az eredeti
idépontra, igy egyeldre arrél sem lehet biztosat tudni, mikor,
milyen amerikai holdjardk kerlilhetnek az égitestre.

E sorok irasakor (2021. februar 18-an) szallt le a Marsra a
NASA kovetkez6 marsjardja, a Perseverance (11. abra) [29].
Szerkezeti felépitését tekintve az évek 6ta a Marson dolgozé
Curiosity masa, azonban korszerlibb tudomanyos miszerek
keriltek a fedélzetére. A tudomanyos adatgydijtésen kivil
legfontosabb feladata, hogy mintakat gy(jtsén a Mars tala-
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3. tablazat. A Holdra és a Marsra napjainkig eljutott 6njard, illetve ember vezette jarmiivek* (A szerzd szerkesztése)

Kiildetés Felbocsaté orszag Elért égitest Miikodés Megterlt(::")"°"°'ég
Opportunity USA Mars 2004-2018 45,2
Lunohod-2 Szovjetunié Hold 1973 39
LRV Apollo-17 USA Hold 1972 35,7
LRV Apollo-15 USA Hold 1971 27,8
LRV Apollo-16 USA Hold 1972 27,1
Curiosity USA Mars 2012 o6ta > 23,3 km
Lunohod-1 Szovjetunid Hold 1970-1971 10,5
Spirit USA Mars 2004-2010 7,7
Jutu-2 Kina Hold 2019 é6ta > 0,6
Sojourner USA Mars 1997 0,1
Jutu-1 Kina Hold 2013-2016 0,1
Perseverance USA Mars érkezés: 2021
Csuzsung** Kina Mars érkezés: 2021

*A tablazat a megtett (a még mikddéknél az eddig megtett) tavolsag sorrendjében tiinteti fel az eszkdzoket.
** A Csuzsung marsjarot a Tienven—1 (irszonda szallitotta. Nevét ,kdzonségszavazassal” valasztottak ki. Csuzsung a tlz istene az ékori

kinai mitolégiaban. [41]

jabdl. Ha ezt a feladatot sikerrel hajtja végre, akkor a 2026-
os inditasi ablakban két Ujabb szonda (egy eurdpai orbiter és
egy amerikai leszalléegység + marsjaré + felszalld rakéta
kombinacid) indul a Marsra, hogy 6sszeszedjék, és a Foldre
hozzak az értékes rakomanyt [30]. A Perseverance tovabbi
érdekessége, hogy egy kis helikoptert (Ingenuity) is magaval
vitt, igy valéjaban egyszerre két jarmu is eljutott a Marsra.
A helikoptert azéta sikerrel kiprébaltak.

Ugyancsak e sorok irasakor (2021. februar 10-én kerin-
gési palyara allt a Mars koril a kinai Tienven-1 Urszonda
[31], amely a lehetséges leszalldhelyek részletes orbitalis
feltérképezése utan, a tervek szerint még a tavaszi hona-
pokban a vords bolygd felszinére juttat egy marsjarét.
A mintegy 240 kg tdmeg, tehat a Jitu holdjaréknal két-
szer nagyobb (a Spirit és az Opportunity témegét valamivel
meghaladd témegU), napelemes jarmi a tervek szerint
3 hénapon at végzi a felszin tudomanyos vizsgalatat. J6vé-
re Ujabb jarmu indul a vérds bolygé felé, az eurdpai—orosz
ExoMars program keretében a 2020-rol elhalasztott
Rosalind Franklin marsjard, amely remények szerint akar
2 méter mélyre is lefurhat a Mars talajaba.

A Hold- és a Mars-kutatas tavolabbi terveir6l szamos
elképzelés kerllt nyilvanossagra, amelyeket a sajté is el6-
szeretettel elemez. Ezekre vonatkozdan azonban a tervek
és a hatariddk kiforratlanok, az eszk6zok technikai részletei
kidolgozatlanok, s6t az er8s politikai akaratnak és az ennek
megfeleld kdltségvetési tdmogatasnak sem latszanak a
biztos jelei. A tavolabbi jovérdl ezért egyeldre felelGtlenség
lenne megalapozottan barmit is kdzreadni.
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JEGYZETEK

1 Az égi mechanikaban a Lagrange-pontok két nagy egyditt keringé
test kozelében 1évé palyapontok. A Lagrange-pontokon a két nagy
test gravitacios erdi kioltédnak oly médon, hogy az ott keringd
palyara helyezett kis targy egyensulyban van a nagy testek
témegkdzéppontjahoz képest legaldbb két iranyban. Bévebben: S.
Widnall, ,,Lecture L18 - Exploring the Neighborhood: the Restricted
Three-Body Problem” MIT Lecture Notes https://ocw.mit.edu/
courses/aeronautics-and-astronautics/16-07-dynamics-fall-2009/
lecture-notes/MIT16_07F09_Lec18.pdf.

Szerkesztette Posan Ldaszlo — Veszprémy Ladszlo — Isaszegi Janos

Vallashaboruk és felekezeti konfliktusok Europaban
es a kozeli tersegekben az okortol napjainkig

A Zrinyi kiado kdzelmultban megjelent vaskos tanulmanykétete kiildnleges szem-
pontbdl tekinti at az emberiség torténetén végighuzédo fegyveres 6sszecsapaso-
kat. A szerzék — 24, tobbségében hazai torténész — az dkortdl napjainkig kdveti
nyomon, hogy az egyes népcsoportok Ulddztetéseit, valamint a helyi, regionalis,
illetve kontinenseken ativeld konfliktusokat, hogyan hatjék at a vallasi motivaciok.
A tanulmanykotet szerkeszt6i — Posan Laszld, Veszprémy Laszlé és Isaszegi
Janos - harom nagy fejezetre osztva, kronologikus sorrendben adjak kdzre a kulén-
b6z6 térténelmi korok és civilizaciok hitvitakon alapuld 6sszetlizéseit. A hianypotld
kotet a nemzetkdzi és a magyar vonatkozasu eseményeket egyarant targyalja. A konyv
elsé része a Vallds és politika a kereszténység megjelenésétdl a vallashaboruk végéig cimet
viseli. A bevezet6 tanulmany a kr. u. 4. szazadba vezeti az olvasét, ahol a Romai Biroda-
lom egyszerre szintere a vallasi tirelemnek és a vallasildozésnek. Elsésorban Eurdpa és a
Kozel-Kelet a helyszine az egymast kdvetd tanulmanyok altal targyalt vallasi ellentéteknek,

A kereszteshadjaratok elemzése épp ugy helyet kapott e nagy fejezetben, mint a kdzépkori

iszlam széls6ségesek megjelenése az 6reg kontinensen. A masodik rész — A vallds szerepe a koraujkori és ujkori fegy-
veres konfliktusokban cim alatt — nem csupan a korszakot meghatarozo t6rok hédoltsagrdl, valamint a harmincéves
haborurdl kdzél elemzést, de a délnémet varosi k6zésségek konfliktuskezelési stratégidiba is betekintést nyerhet az
olvasd. A protestantizmus megjelenésének okai €s helyszinei mellett az orosz ortodoxia sajatossagait is targyalja a
fejezet. A tanulmanykdtet utolsé harmada A legujabb kori €s a jelenkori politikai konfliktusok vallasi hatterét mutatja
be. A kulpolitikai eseményekre érzékeny olvasé szamara is tartogat fontos Uj adalékokat az Oroszorszag és a kauka-
zusi népek kapcsolatrendszerét torténeti-vallastorténeti szempontbdl feldolgozé iras, ahogyan a sokak altal ismert
ir-észak-ir fegyveres konfliktusok térténete is. Tobb tanulmany is foglalkozik a Kozel-Kelettel, a torténelmi egyhazak
bolcsdjével, valamint napjaink Eurdpara is kihatd konfliktusainak legérzékenyebb helyszinével. A jelenben zajlé mig-
racio valés okainak megértéséhez és elemzéséhez kivald hattértudast biztositod kdtet a szakemberek és az érdekl6dd
olvasdék szamara egyarant ajanlott.

A tanulmanykdétetet névmutato, a szerzok intézményi kotédését kozlé melléklet, valamint a belsé boritékon egy-egy
(@ 11-15. szazadi keresztes hadjaratokat bemutatd, €s a muszlim népcsoportok eurdépai elhelyezkedését a 2018-as
évben felvazold) térkép egésziti ki.

A Zrinyi Kiadé altal 2020-ban megjelentetett keménytablas kotet terjedelme 520 oldal. 7300 Ft-os aron kapta-
hato a kényvesboltokban, illetve kdzvetleniil a Zrinyi Kiadotdl is, 25%-0s helyszini kedvezménnyel, 5475 Ft-ért.
Cim: 1024 Budapest, Fillér utca 14., (tel.: 06 1-459-5373, e-mail: cinti@hmzrinyi.hu-ra), tovabba megrendelhet6
a shop.hmzrinyi.hu weboldalon. (R.A.)
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