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1. dbra. Leguan 2 hidvets harckocsi
(Foté: Ocskay Istvan)

Az integralt, modularis, vezeto nelkiili
szarazfoldi jarmurendszer bemutatoja

Németorszaghan

Az iMUGS PESCO program zaréesemenye

z Eurdépai Unié tagéllamainak Allandé Strukturalt
AEgyUttm(jké’)dés szervezete, a PESCO (Permanent
Structured Cooperation), iIMUGS (integrated Modular
Unmanned Ground System) munkacsoportja 2022. decem-

ber 13-16. kdz6tt rendezte meg a 2020-ban megtartott
alakuld Ulését kovetd hatodik — egyben utolsé —, demonst-
racioval is egybekdtdtt munkacsoportllését, amelyet a
program két vezetdje, a holland kézpontu Milrem Robotics

(0SSZEFOGLALAS: A szerzé, a Magyar Honvédség Haderémodernizaciés és
Transzforméacids parancsnoksag modernizacids igazgatéjaként hatodik alka-
lommal vett részt az IMUGS munkacsoport (ilésén és az ahhoz kapcsolodo
technikai bemutatokon, ezuttal a németorszagi Briick varosa mellett taldlhato
Flamingkasarne-ban. A kozel kétéves program az elmult év decemberében a
zéréesemeényéhez érkezett, amelyen az elmilt id6szak fejlesztéseit vonultattak
fel. A bemutaton egy harcaszati és egy technoldgiai fokuszdi demonstraciora
ker(ilt sor, amelyek az UGV-k felderitési, timogatési €s logisztikai képességeit
foglaltak 6ssze. A bemutatok j6 alapot adnak a 2023 juniuséban Esztorszagban
megrendezendd UGV Trial-2023 cim(i rendezvényhez, ahol kiilonbdz6 nemze-
tek UGV-csapatai mérettetnek meg egyméassal egyiittmikddve, tobb, vezetd
nélkiili szarazfoldi jarm(ire optimalizalt tesztkdrnyezetben.
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ABSTRACT: The author, as the Director of Modernisation Directorate at the
Hungarian Defence Forces Force Modernisation and Transformation
Command, participated for the sixth time in the iMUGS working group meet-
ing and related technical demonstrations, this time in Fldmingkasarne, near
the town of Briick, Germany. The nearly two-year programme has now come
to its final event, during which recent developments were demonstrated. This
year’s demonstration was divided into two scenarios, a combat, and a tech-
nology-focused demonstration, which worked on the provision of reconnais-
sance, support, and logistics capabilities of UGVs. The demonstrations will
provide a good basis for the UGV Trial-2023 to be held in Estonia in June
2023, where UGV teams from different nations will compete against each
other in different test environment optimised for UGVs.
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észt kirendeltsége, és a német KMW' véllalatok szponzo-
raltak. A KMW vallalat, kihasznalva a demonstracié nyuj-
totta figyelmet, a masodik szcenarioé keretében bemutatta
a 2022. juniusi Eurosatory Haditechnikai Kiéllitas és Vasa-
ron deb(talt Boxer Tracked lanctalpas pancélozott gyalog-
sagi harcjarmivét, valamint a Boxer RCT30? tipusu, 8x8
kerékkeépletd, pancélozott szallitd harcjarmi bazisara épi-
tett, pancélozott gyalogsagi harcjarmivét is.

A Haditechnika kordbban megjelent szamaiban® mar
utalast tettlink arra, hogy a honvédelmi tarca és a Magyar
Honvédség (MH), kiemelten kezeli a vezet6 nélkili szaraz-
féldi jarmUvekhez kéthetd civil és haditechnikai jellegl ku-
tatasokat. Ennek megfeleléen tobb mint két éve részt vesz
szakérti szinten abban az iIMUGS programban, amelynek
célja a hibrid hajtasu autondm szarazfoldi jarmdivekre (UGV
— unmanned ground vehicle) olyan modularis, a lehetd leg-
nagyobb autonomitasi fokkal [1] rendelkezd szenzor-
architektura kifejlesztése, amely a programban részt vevé
vallalatok és kutatohelyek szamara megfelel6 alapot bizto-
sit ahhoz, hogy sajat katonai igényeiknek megfeleléen to-
vabbfejleszthessék azokat.

Az utols6, németorszagi bemutaté 6sszefoglalta az el-
mult kdzel kétéves idészak fejlesztési eredményeit, vala-
mint iranymutatast, javaslatot tett a szakért6k szamara,
hogy - figyelembe véve a szomszédunkban zajlé haboru
soran, a vezetd nélkili rendszerekkel szerzett tapasztalato-
kat is — milyen iranyba lenne érdemes a 2022-ban lezarult
programot folytatni. A bemutato ideje alatt uralkodo kedve-
z6tlen id6jaras (—10 °C korli atlaghémérséklet) ellenére, az
eszkdzok és azok kezeldi teljes egészében teljesitették a
szervezdk altal kitlzott célokat. A szervezdk a demonstra-
ciok bemutatasahoz a Bundeswehr Briick varosa melletti
Lehnin tesztpdlya egyik atszeldelt, névényzettel, facsopor-
tokkal tlzdelt, mintegy kéthektaros teriletét jelolték ki. Az
adott terlleten felallitottak egy fabdl épitett éplletegyit-
test, illetve t6bb mesterséges akadaly is tarkitotta a tere-
pet. Az akadalyokkal a szervez6k komplexebbé kivantak
tenni a felderitendd teriiletet, és novelni kivantak az 6nve-
zetéssel kozlekedd harcjarmivek altal lekiizdendd terep-
szakaszok bonyolultsagat. (2. abra) A munkacsoport részt-
vevéin kivil, a bemutatékon a Bundeswehr kiilénb6zé pa-
rancsnoksagainak, intézeteinek vezetdi is részt vettek.

Az elmult 6t bemutaté soran megismert 6nvezetd techni-
kak és technologiak 6sszefoglalasara két szcenaridt, és
egy technikai bemutatét allitottak 6ssze. A bemutatdk az

2. abra. Egy felderit6 feladatu THeMIS UGV 6nallé6 menetben,
hattérben az ,ellenséges” épiiletegyiittes
(Fotd: Ocskay Istvan)
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3. abra. Egy szallit6 feladatu Ziesel UGV és rakomanya,

a szakasz egyéni felszerelését képezé Panzerfaust 3 kézi
pancéltoérd rakétafegyverek gyakorlé valtozataival

(Fotd: Ocskay Istvan)

onvezetd rendszerek hadszintéri alkalmazasara fokuszal-
tak. Demonstraltak, hogy ezek az eszkdzok milyen felderi-
tési, logisztikai, utanszallitasi és kimenekitési feladatokban
tudnak részt venni, illetve milyen szinten tudnak egyUttma-
kodni a vezetdvel rendelkez6, és a vezetd nélklli haditech-
nikai eszkozokkel. A szcendridkban részt vett a Bundes-
wehr egyik tesztlévész szakasza a szamukra rendszeresi-
tett fegyverzettel, és egyéb kiegészit§ felszerelésekkel.
A szakasz eszkozeit a német Diehl vallalat Ziesel tipusu
UGV-je szdllitotta a gyllekezési korletbe, illetve biztositotta
a feladatvégrehajtas alkalmaval a felszerelések szallitasat.

A Ziesel egy teljesen elektromos meghajtasu UGV, amelyet
a német Mattro cég fejlesztett ki, és a Bundeswehr altal vég-
rehajtott tesztek soran a gyalogos Idvészalegységek kiszolga-
lasdra optimalizaltak. A 148 x 123 cm-es méretd, 350 kg 6n-
sulyu és 500 kg terheléssel is lzemeltethetd szallitd jarmivet
a Diehl vallalat a Hentschel System GmbH-val k6zdsen toke-
letesitette a német szdarazfoldi csapatok igényei, és a harca-
szati-hadmUveleti kdvetelmények alapjan. (3. abra) A jarmd
maximalis sebessége 20 km/h, amelyet a 10 kWh kapacitasu
Li-ion akkumulatorok 40 km-es tavon, vagy 24 éran keresztll
tudnak kiszolgalni. Ezek a paraméterek bdségesen elegen-
déek ahhoz, hogy a gyalogosan kozlekedd l6vészkatonak
logisztikai kiszolgaldsat biztositani tudja az eszkoz. [2]

A Ziesel, illetve a bemutaton részt vevé TheMIS UGV-k
egy részének oOnvezetd rendszerét is az un. PLATON
Autonomy Kit képezte, amelyet a Diehl Defence a Bundes-
wehr igényeinek megfeleléen, eredetileg a német hadsereg
Rheinmetall MAN HX58 tipusu 6 x 6 kerékképletl terepjard
tehergépkocsijara fejlesztett ki. Az 6nvezeté rendszernek
6t mlkodési funkcioja van:

— taviranyitassal Gzemeltetett,

— koveté- (follow me) funkcid,

— el6futd (push) funkcid (a kovetd és az eléfutd mikddeé-
seket a jarmu elején talalhatd sztered kamerarendszer
biztositja),

— GPS altal tamogatott Uutvonalkdvetés (beprogramozott
térkép alapjan),

— MULE- (6szvér) funkcid. (A LiDAR-szenzorok altal biz-
tositott adatok alapjan, az eszkdz az akadalyokat elke-
rilve, egy beprogramozott — régzitett — Utvonalat jar be.)

Az 6nvezetd egységnek kdszonhetben, a passziv optikai
érzékel6k miatt sajat kisugarzas nélkil (LIDAR), illetve
GPS-zavaras alatt 1év6 kdrnyezetben is lehetséges a kdve-
t6-el6futd funkcidk hasznalata. [3]
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4. abra. A felderit6é konfiguraciéju TheMIS UGV-k teriiletbejaras kézben (Foté: Ocskay Istvan)

1. szCENARIO: HARCASZATI DEMONSTRACIO

A bemutaté kezdetén harom Milrem gyartmanyd TheMIS
UGV kezdte meg feladatanak végrehajtasat 6nalléan, auto-
nom tajékozédasi képességeiket kiaknazva. A harom esz-
koz feladata a mesterséges és természetes akadalyokkal
boritott terepszakasz felderitése volt, kiilonds figyelemmel
az ellenségesnek itélt éplletegyuttes kdrnyezetére.
A harom eszkdz egymassal is kommunikalva deritette fel a
kijelolt terliletet az akadalyokra és az ellenséges mozga-
sokra fokuszalva, amely informéaciokat egymassal, vala-
mint egy vezetési pont szerepét betdlté Boxer parancsnoki
harcjarmdvel is megosztottak. A felderitési informaciok ér-
tékelését kdvetben, a parancsnoki vezetési pontban helyet
foglalé szakaszparancsnok a harom felderité6 UGV-t a teri-
let harom olyan pontjara kildte ki, ahonnan a varhato ta-
madasi iranyrdl, illetve az ellenség mozgasardl adhattak
tovabbi informaciokat. (4. dbra)

A parancsnoki vezetési pontban Ul6 szakaszparancsnok
a felderitési adatok alapjan az épuletegylttes megrohamo-
zasara adott parancsot a szakaszanak, amelybdl az egyik
raj szembdl tlzzel lefogta az ellenséges l6vészeket.
A masik két raj jobb oldalrdl, egy Ziesel UGV-vel tamogatva
megkozelitette az éplileteket, és megkezdte annak elfogla-
lasat. A tlizlefogast biztositd rajnal kezdett elfogyni a 16-
szer, amelyre reagélva a szakaszparancsnok, a raj fedezé-
két biztositd foldkupac koordinatait ismerve, odakildott
egy Ziesel logisztikai UGV-t a szlikséges I8szerutanpétlas-
sal. (5. abra)

Az épuletekben folyd harc soran egy katona megsebe-
silt, igy 6t stirg6sen hatra kellett szallitani a sebestiltgyijté
pontra. A feladatot a szakaszparancsnok egy TheMIS
UGV-re bizta, amely az ismert koordinaték alapjan, a
PLATON Autonom Kit segitségével, 6njaré izemmoddban
megkozelitette a kijelolt éplletet, és visszaszallitotta biz-

5. abra. Az utanpétlast szallito logisztikai Ziesel UGV
feladatvégrehajtas kdzben. A jarmi végén jol latszik a
vontatasi képességet biztosité vonéfej (Fotd: Ocskay Istvan)
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6. abra. PLATON oOnvezet6 szettel felszerelt TheMIS UGV,
sebesiiltszallitas kozben (Foté: Ocskay Istvan)

tonsagos fedezékébe a sériiltet. (6. abra) Kézben a felderi-
t6 feladatokkal megbizott TheMIS UGV-ktdl jelentés érke-
zett egy, a bal szarnyon feltlint, ellenséges megerdsité
pancélozott csoport megjelenésérdl, amelyre a szakaszpa-
rancsnok egy pancéltoré kotelék eléremozgasat rendelte
el. A Panzerfaust 3 kézi pancéltéré fegyverekkel felszerelt
I6vészek sikeresen megsemmisitették az ellenséges pan-
célozott er6k AMPV* harcjarm(vét, igy visszavonulasra
kényszeritették azokat. (7. dbra) A harc végeztével a harom
raj visszavonult a nyugvasi korletébe, amelynek soran a
hatramozgasukat a logisztikai TheMIS és a Ziesel UGV-k
segitették, biztositva a felszerelések és a fegyverzet elszal-
litasat.

Az AMPV Type 2A tdbbcélu pancélozott harcjarmi a
KMW és a Rheinmetall vallalatok k&z6s fejlesztése, amely
a DINGO novelt aknavédelemmel ellatott harcjarmtveknél
kisebb méretl parancsnoki jarmU létrehozasa céljabdl ké-
szllt. A négy-6t f6 befogadasara tervezett jarmlvet egy
200 kW (272 LE) teljesitményd, 3200 cm?® Iokettérfogatu,
soros elrendezés(, hathengeres Steyr M16 SCI dizelmotor
hajtja. Az MRAP® kategdridba tartozé, ndvelt aknavédelem-
mel rendelkezd, 8 tonnas onsulyu harcjarmivet a Bundes-
wehr ISAF® tapasztalatai alapjan fejlesztették ki, majd toké-
letesitették. Az eszkdz biztositja a kezeléallomany nagyfoku

7. abra. Az ellenlokés soran ,,megsemmisitett” AMPV
pancélozott harcjarmdi, rajta a dronok inditasat-fogadasat
végz6 NEST adapterrel (Fotd: Ocskay Istvan)
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8. abra. A Milrem vallalat TheMIS felderité UGV-i, 6nallo
akadalylekiizdés kdzben (Foto: Ocskay Istvan)

IED elleni védelmének, és terepen térténd mozgékonysaga-
nak kombinaciojat. A 700 km-es hatétavolsaggal rendelkezé
harcjarm( alkalmas 60%-os lejték, és 30%-os oldaldélési
Utszakaszok leklzdésére, mindamellett szilard burkolatu
uton 110 km/h-s maximalis sebességre is képes. [4]

Szakmai szempontbdl a miuvelet érdekes részét az
UGV-k 6nallé tajékozodasa, akadaly-elkerllése jelentette,
amely a korabbi versailles-i bemutatdhoz képest sokkal
simabban, nagyobb megallasok és hibak nélkil tortént.
(8. abra) Lathatd, hogy a logisztikai és felderitd rendelteté-
sU jarmdvek taviranyitott, kdvetd és két pont kdz6tti mand-
verezése, valamint 6nallé haladasa mar alap szinten bizto-
sithaté a meglévd érzékeldk és algoritmusok segitségével.
Jol vizsgazott a rendszer globalis és lokalis swarming (raj-
zas)” képessége is, mindez oly médon, hogy a szakérték
részére kivetiton jelenitették meg azokat a jarmdben éppen
zajl6 folyamatokat, amelyeket a jarm( érzékel6 rendszerei
végeztek.

2. SZCENARIO: TECHNOLOGIA DEMONSTRACIO

A masodik bemutaté soran, az iIMUGS program két vezet6
vallalata, az észt Milrem és a német KMW, egy olyan had-
szintéri feladatot mutatott be, amely az elképzelésik sze-
rint mar a kdzeljévében is végrehajthato lehetne, akar éles
bevetés keretében is. A feladat soran egy 10 méter széles
folydakadaly leklizdését mutattédk be vezetd nélkili, tavira-
nyitott és Onvezetd, valamint ember vezette eszkdzok
egylttmiikddése soran.? A szcendriéban egy Puma harc-
jarmd, 30 mm Grméretl gépagyut integraldé tornyaval fel-
szerelt Boxer RCT30-as biztositotta az atkelést a tavolbdl.
(9. abra) A Boxer pancélozott szallité harcjarml modularis
rendszere lehetéveé teszi, hogy a feladatorientalt modulok-
ba (Mission Oriented Modules — MOM) kiilonféle fegyver-
rendszereket integralhassanak, jelen esetben a Puma
lanctalpas gyalogsagi harcjarmi taviranyitott tornyat. Az
igy létrejovd kerekes pancélozott gyalogsagi harcjarmi
ugyanazzal a tlizerével rendelkezik, mint a lanctalpas Puma
pancélozott szallitdé harcjarmd, de megtartotta a kerekes
futdm( dltal biztositott nagyobb sebességet és beépitett
terlleten biztosithatd mozgékonysagot, a harcjarmdtipus
hiresen magas védelmi képességeinek megdrzésével.

Egy lanctalpas Boxer Tracked pancélozott gyalogsagi
harcjarm( (70. abra) jatszotta a parancsnoki vezetési pont
szerepét, benne foglalt helyet a masodik bemutaté mive-
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9. abra. A Boxer RCT30 kerekes pancélozott gyalogsagi harcjarmii tornyanak bal oldalan jol kivehetd a kettés

Spike Lance LR2 panceéltoré rakétaindito (Foto: Ocskay Istvan)

leti parancsnoka is. Az elébb emlitett 30 mm-es gépagyu-
val szerelt, feladatorientalt modul ,kéré” a KMW vallalat
egy olyan lanctalpas alvazat készitett, amelybe az 0sszes,
kordbban a Boxer kerekes harcjarmlvekhez gyartott
MOM-ok beépitheték. Az Ujonnan kifejlesztett harcjarmu-
ben egy 880 kW 0Osszteljesitményl, MTU MT881 CR tipu-
sU, 18 200 cm?® Iokettérfogatu, V8 hengerelrendezésd, fo-
lyadékhtésl dizelmotor kapott helyet, a vele egybeépitett
Renk HSWL 256 tipusu hidrodinamikus automata sebes-
ségvaltoval. A vaéllalat egyedlli célja a lanctalpas Boxer
kialakitasaval az volt — hiszen a Rheinmetallal egyutt 6k
gyartjak a Puma lanctalpas pancélozott gyalogsagi harcjar-
mdvet is —, hogy a mar legyartott tébb szaz MOM sziikség
esetén alkalmassa tehet6vé vaéljon lanctalpas platformon
torténé hasznalatra is. [6]

Az atkelés fegyveres biztositasat a Milrem vallalat Type-X
tipusu, 12 t tdmegl, 30 mm-es (rméretl gépagyut integ-
ralé Kongsberg Protector toronnyal felszerelt UGV-je adta,
mig magat az atkelést egy taviranyitott Leguan 2 AVLB® -
egy Leopard 2 alvazara épitett — hidvet6 harckocsi biztosi-
totta a rajta Iévé 14 m hosszusagu, és 100 tonna teherbi-
rasu hidelemével. (1. abra) A bemutaton latott, a norvég

10. abra. A Boxer Tracked pancélozott gyalogsagi harcjarmdi,
mellette a Milrem gyartmanyu Type-X felfegyverzett UGV

hadsereg igényei alapjan atalakitott Leguan 2 AVLB tavira-
nyitott hidvetd harckocsi ugyanazokon az alapokon ké-
szUlt, mint a 2024-ben, a harckocsi és tlizérképességek
fejlesztése érdekében hazankba beérkezé 3 db Leguan 2HU
hidvetd harckocsi. Az 500 méteres hatotavval rendelkezé
taviranyitd szett biztositja, hogy a Leguan 2 hidveté harc-
kocsit taviranyitassal vezetni lehessen (max. 15 km/h se-
bességig), arrdl hidat lehessen vetni, majd hasznalat utan a
lerakott hidat vissza lehessen venni az eszkdzre. A kulén-
féle kamerarendszerekkel felszerelt eszkdz, a rendelkezés-
re allo tavvezérlé szettel 6 6ran keresztll lzemeltethetd.
A taviranyité rendszer egylttes tdmege 400 kg, amelybe
beleszamitanak a kilonféle informaciokat biztosité kame-
rak és aktuatorok, vezetékek, valamint az 6sszekottetést
biztositd radidrendszer elemei is. A taviranyitd szett integ-
ralasi ideje kevesebb mint 4 éra. [7] (11. dbra)

A forgatokdnyv szerint az atkelShely tlizzel térténd bizto-
sitasat végzd Type-X UGV el6remozgott a folyd melletti
fedezékébe, biztositva ezzel az atkelShelyet a hidvetd
harckocsi szamara. A Leguan 2 taviranyitassal megkozeli-
tette a folydt szimbolizald arkot, majd végrehajtotta a 14 m
hosszusagu hidelem lerakasat, és félredllva biztositotta a

11. abra. A Leguan 2 hidveté harckocsi, el6térben a
taviranyitashoz hasznalt radiéallomas és iranyito szett
(Foto: Ocskay Istvan)

(Fotd: Ocskay Istvan)
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12. abra. A KMW vallalat Leguan 2 AVLB taviranyitott hidveté

harckocsija, az altala korabban lefektetett 14 méteres
hidelemre haijt fel (Foté: Ocskay Istvan)

tébbi harcjarm( athaladasat a hidon. A hidon athaladd
eszkdzok atvették az atkelShely tlzzel torténé fedezését a
Type-X taviranyitott harcjarmditél, amely a féerdk athalada-
sat kdvetben szintén athaladt a hidon. Végezetil a Leguan 2
hidveté harckocsi haladt at a sajat maga altal lerakott hid-
elemen, visszavette azt magara, és az igy teljessé valo
oszlop tovabb folytatta mozgasat a folduton. (12. abra)

A feladatvégrehajtas szakmailag érdekes eleme volt a
vezetdvel ellatott, és a vezetd nélkili szarazféldi rendsze-
rek egyuttmikodése, ahogy a harcjarmivezetével iranyi-
tott, az dnvezetd és taviranyitott harcjarmlvek egyitt tud-
tak mikddni egy valdsagoshoz nagyon hasonlé szcenario-
ban, és hibamentesen megoldottak egy konnylinek aligha
nevezhet6 hadszintéri mozzanatot. Jol latszott, hogy az
Onvezetd és taviranyitott eszkdzdk hogyan lesznek képe-
sek hamarosan kiszoritani a vezetével rendelkezd eszkdz6-
ket a hadszintérrél, megovva ezzel az él6erbket a veszé-
lyes katonai mozzanatok végrehajtasatol.

A lassan majd két éve tarté program elérkezett az utolsé
demonstraciéjahoz, amely a szakértéi kozonség vélemé-
nye alapjan is egyértelmlen sikeres volt. A munkacsoport
az egymast kdvetd rendezvényeken egyre komplexebb, az
el6z6 bemutatokra épild demonstraciokat tartott annak
érdekében, hogy a 2021-ben megfogalmazott terveiket a
2022 decemberében, Németorszagban megtartott ,zard
vizsgan” kivalé mindsitéssel tudjak teljesiteni. A 2022-ben
lezart IMUGS program sikere nyoman mar tervezik a foly-
tatast, amely az aldbbi teriiletekre fékuszal:

— az UGV-kezel6k kognitiv terhelésének csdkkentése a
mesterséges intelligencia tdmogatta alkalmazasok se-
gitségével;

— olyan modularis, ndvelt egylittmikodési képességek-
kel rendelkezé interfészek kialakitasa, amelyek lehet6-
vé teszik az autondm technoldgiak vezetd nélkili és
vezetdvel rendelkezé eszkdzokre torténd minél gyor-
sabb és egyszer(ibb integralasat;

— a vezetdvel rendelkezd, és a vezet6 nélkili harcjarmu-
vek egymas kozotti egyuttmikodésének ndvelése a
rajzasi képességek kiterjesztésével;

- ,digitalis-iker”® képesség kialakitasa, amellyel az
UGS navigacios és feladatorientalt algoritmusainak a
tesztkdrnyezete hozhato Iétre.

Az Ujabb sorozat elétt azonban, idén nyaron fontos ren-
dezvényt tartanak Esztorszagban, az Eszt Védelmi Erék
Lasna varosa melletti gyakorld terlletén, amelynek célja a
vezetd nélkili szarazfoldi eszkdzok jelenlegi autonomitasi
szintjének meghatarozasa és megértése. Ennek érdekében
kilénb6z8 szcenariok forgatdkdnyvét elbirva versenyeket
hirdetnek 0,5-3 tonna kozotti 6ssztomeggel rendelkezd,
minimum 6-7 TRL'?-szinten Iévé UGV-k részére. A tesztelé-
sen ,,A” és ,B” pont kdz6tti haladast kell végrehajtani tavira-
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nyitott, kdvetési (follow me) és adott koordinatak szerinti
tajékozddas alapjan, az alabbi kulonféle teszthelyszineken:
a) Terepi vezetés poros, saros kdrnyezetben.
b)Vezetés erdds, fas tertleten, félduton, csapason.
c) Nyilt, alacsony vagy magas flivel boritott terlileten tor-
ténd vezetés.
d)Kilonféle vegetacioval ellatott terlleten t6rténd vezetés.
e)Vezetés erdbben, fak kdzott, az utak elhagyasaval.
Terveink szerint a mar most tdbb mint 20 orszag elézetes
részvételi szandékaval fémjelzett rendezvényrdl, az eddigi
iIMUGS demonstraciékhoz hasonléan, a Haditechnika ol-
vasoit is tuddsitjuk majd.
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4 Armoured Multi-Purpose Vehicle — pancélozott tébbcéld jarma.

5 Mine Resistant Ambush Protected — ndvelt aknavédelemmel
ellatott (harcjarmdi).

6 International Security Assistance Force — a NATO afganisztani
misszidjanak roviditése.

7 Globdlis rajzasrél akkor beszéllink, amikor a jarmlivek egymassal
torténé kommunikacidja, a dontéshozatal egy kdzponti szerveren
(parancsnoki harcjarmd) keresztll torténik, mig lokalis rajzaskor
ezek a dontéshozatali folyamatok az egyes UGV-kben valésulnak
meg, az informaciok nem mennek keresztil kézponti egységen.

8 MUM-T — manned-unmanned teaming.

9 Armoured Vehicle Launched Bridge — pancélozott hidvetd harcjarmdi.

10 A digital-twin, a meglévé UGS rendszernek egy szoftverben
megjelend, a valds eszkdz/jarmi tulajdonsagaival rendelkez6
digitalis, szoftveres valtozata.

11 Unmanned Ground System — vezetd nélkiili szarazféldi rendszer.

12 Technology Rediness Level — technoldgiai készenléti szint.
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